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Herrieden

Me-go GmbH
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ARAMIS HHS - AX200 mini
Dyson

1

Punkte

2x Strahler
Laborbedingungen

2.000 fps
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Relativbewegung am Staubsauger (relativ zu Behalter) - SpaltmaBe wahrend Start & Betrieb | 2.000 fps

1.272 s Geometriereferenz: 0.000 s
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Relativbewegung am Staubsauger (relativ zu Behalter) - Punktbewegungen X-, Y-, Z-Richtung | 2.000 fps

0.298 s Geometriereferenz: 0.000 s
o Schwingung
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Relativbewegung am Staubsauger (relativ zu Behalter) - Punktbewegungen X-, Y-, Z-Richtung | Schwingung | 2.000 fps

0.600 s Geometriereferenz: 0.000 s

Schwingung
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